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Wstep

Dzickujemy za wybranie elektronicznego teodolitu. Prosze zapoznac
si¢ z niniejszg instrukcja, co pozwoli wykorzysta¢ pelne mozliwosci
instrumentu pomiarowego. Instrukcje nalezy przechowywac¢ w tatwo
dostepnym miejscu. Czes¢ rysunkoéw moze by¢ uproszczona

dla poprawienia czytelnosci.
Producent zastrzega sobie prawo do zmiany parametréw instrumentu
pomiarowego w specyfikacji bez wcezesniejszego powiadomienia.
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SrodKki ostroznosci

1. Unikac silnych wstrzasow
Instrument nalezy transportowac¢ w oryginalnej walizie.
2. Ustawianie na stanowisku i przenoszenie

Podczas ustawiania na statywie, instrument nalezy trzymac za
uchwyt, wkrecajgc w tym samym czasie Srube sercowa, az do
bezpiecznego osadzenia urzadzenia pomiarowego. Czynnosci
te nalezy stosowac rowniez podczas zdejmowania instrumentu
ze statywu. Instrument osadzony na statywie moze by¢ przeno-
szony wylacznie w pozycji pionowej. W czasie dtugich
podrdzy nalezy zawsze stosowac oryginalng walize¢ ochronng.

3. Utrzymuj czystos¢ instrumentu
Powierzchnie instrumentu nalezy czysci¢ bawetniang Sciereczka.
Wysusz instrument po pracy w deszczu. Nie uzywaj chemikaliow
do czyszczenia ostony baterii lub czgsci z tworzywa sztucznego.
Dopuszczalne jest uzycie wilgotnej Sciereczki. Elementy optyczne
instrumentu nalezy czysci¢ za pomocg delikatnych materiatow
przeznaczonych do soczewek. Nie nalezy czysci¢ elementow
za pomocg chusteczek higienicznych badz ubran.

4. Unikaj dlugotrwalego nagrzewania instrumentu
Nigdy nie pozostawiaj instrumentu na dziatanie wysokich
temperatur dtuzej niz to konieczne.

5. Sprawdz baterie
Sprawdz poziom natadowania baterii przed rozpoczgciem pracy.

6. Uwaga
Przechowuj instrument w miejscu o dobrej cyrkulacji powierza,

niskiej wilgotno$ci oraz temperaturze ponizej 45° C.
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Elektroniczny teodolit Podrecznik uzytkownika

1. Zastosowanie
Teodolit Nivel System wykorzystuje bezwzgledne odczyty kot

w czasie pomiardw katowych. Najmniejsze zmiany kierunkow
rozpoznawane przez instrument to 17, 57, 10”. Dokladnos¢
pomiaru kata wynosi wowczas odpowiednio 27, 5”1 10”.
Mikroprocesor instrumentu pomiarowego realizuje obliczenia,
zapisuje obserwacje oraz wyswietla pomierzone wartosci.
Odczyty kota poziomego 1 pionowego moga by¢ wyswietlane
rownoczesnie na ekranie urzgdzenia. Po potgczeniu instrumentu
z nasadkg dalmierczg oraz kontrolerem zestaw moze stuzy¢ jako
Total Station. Oprocz pomiarow topograficznych instrument
moze by¢ stosowany w typowych pracach inzynierskich.
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2. Elementy instrumentu

(1) Uchwyt do przenoszenia (2) Sruba uchwytu (3) Soczewka lunety
(4) Libella rurkowa (5) Libella pudetkowa (6) Sruba ruchu leniwego
kota pionowego (7) Przyciski funkcyjne (8) Sruba spodarki

(9) Kolimator (10) Okular (11) Wyswietlacz (12) Spodarka

(13) Sruba regulacji ostrosci lunety (14) Akumulator

(15) Sruba ruchu leniwego kota poziomego (16) Ztacze szeregowe

(17) Blokada spodarki
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3. Wyswietlacz

SpHDVD  06-03-20 1438 %D
(o) ’ ’
90~ 00’ 00
VA m
L (0] ’ R
HAR 0~ 00’ 00 gon
LTTH CRN REP HOLD SFT
Symbol Funkcja Symbol Funkcja
SD Odlegtos¢ skosna HOLD Zatrzymaj kat poziomy
HD Odlegtos¢ pozioma % Pochylenie
VD Przewyzszenie m Jednostka odlegtosci : m
VA Odczyt kota pion. gon Jednostka pomiaru kata
L Odczyt kota poz. Poziom natadowania
HA mierzonego w lewo (L1} akumulatora
Odczyt kota poz.
HAR mierzony w prawo 07-03-06 Data
SFT Dodatkowa 14+ 38 Godzina
funkcja
Powtérz pomiar | .

REP kota poziomego Q) Automatyczne wylgczenie
CRN Poprawki wychylenia
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4. Klawisze funkcyjne

A )\
@) ©
T
MET I
KLl KEL
* *
2
} SFT &
> 2
8 9
Przycisk Funkcja 1 Funkcja 2
OSET |Ustaw odczyt kofa poziomego: 0°| Zablokuj odczyt kota poziomego
* Przetgcznik pionu laserowego [Repetycyjny pomiar kata poziomego
SFT Wybierz funkcje 2 Przetgcznik podswietlenia ekranu
Zmiana kierunku pomiaru “lani
R/L kata poziomego Okreslenie spadku
*— Przetgcznik wskaznika laserowego Rejestrowanie obserwacji

(h Wigcznik
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5. Przygotowanie instrumentu przed pomiarem

5.1 Poziomowanie instrumentu
Spoziomuj 1 scentruj instrument nad punktem aby uzyskac
najwyzszg doktadno$¢ pomiaru.

(OUstaw statyw
Statyw nalezy ustawi¢ nad punktem, tak aby ptaszczyzna
glowicy byta bliska kierunku poziomego, a nastepnie zakrec¢
sruby statywu.

@Ustaw instrument pomiarowy na statywie

Ostroznie ustaw instrument na statywie, a nast¢pnie przesun

nad punkt pomiarowy. Kiedy o$ obrotu instrumentu przebije
punkt pomiarowy przykrec Srube sercowa statywu do spodarki.
®Wstepne poziomowanie za pomoca libelli pudetkowe;

(1) Za pomoca $rub poziomujacych spodarki (1 i 2) przesun
pecherzyk libelli tak aby znalazt si¢ na linii prostopadtej do
prostej przechodzacej przez Sruby poziomujace spodarki

(2) Za pomoca pozostalej sruby poziomujacej (3), przesun
pecherzyk do srodka libelli

| RPN S |

pecherzyk powietrza pecherzyk powietrza

@ Precyzyjne poziomowanie instrumentu za pomocg libelli rurkowe;j
(1) Odblokuj zacisk $ruby poziomego obrotu instrumentu
a nastepnie ustaw instrument tak, aby os libelli rurkowej byta
rownolegta do linii wyznaczonej przez dwie Sruby poziomujace
spodarki. Sprowadz pegcherzyk libelli do srodka libelli
(2) Obro¢ instrument o 90° (100g) wzgledem pionowej osi
instrumentu 1 za pomocg $ruby (3) ponownie sprowadz pgcherzyk

libelli do potozenia rownowagi.

-8-
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(3) Powtorz powyzszg procedure dla kazdego obrotu o 90°,
Sprawdzajac po kazdym obrocie potozenie pecherzyka libelli.

® Centrowanie instrumentu za pomoca pionu optycznego
Ustaw ostro$¢ okularu pionu optycznego. Poluzuj zacisk sruby

Srodek punktu $rodek pionu

sercowej statywu, a nastepnie ostroznie przesun instrument, tak
aby znacznik pionu optycznego pokryt si¢ z obrazem punktu.

® Centrowanie instrumentu za pomoca pionu laserowego

Wilacz instrument i naci$nij [ 11 aby uruchomi¢ diode pionu.

Poluzuj zacisk sruby sercowej statywu, a nastepnie ostroznie
przesun instrument, tak aby plamka lasera na gruncie pokryta

si¢ z punktem pomiarowym.

@ Ostateczne poziomowanie instrumentu

Powtérz procedure @ i sprawdz czy pecherzyk nadal znajduje
si¢ w centrum libelli. Zakre¢ srubg sercowa.
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5.2 Wlaczenie instrumentu
(D Nacisnij [ (] aby uruchomié instrument. Na ekranie zostana

wyswietlone odczyty kota poziomego 1 pionowego.
@Nacisnij[ (D] przez 2 sekundy, aby wytaczy¢ instrument.

® W czasie pracy nalezy zwraca¢ uwage na wy$wietlany poziom
natadowania baterii aby zachowac ciggto$¢ pomiaru.

Sekcja 5.3. przedstawia wyswietlane stany baterii.

5.3 Stan baterii

lkona Wyjasnienie

111 Bateria w petni natadowana (%90-%100).

LK Sredni poziom natadowania baterii (%50-%90).

i I Niski poziom natadowania baterii (%10-%50).

— Bardzo niski poziom natadowania baterii (0-%10). Konieczna
wymiana baterii.

M 2o 1 Pomiar jest niemozliwy. Instrument zostanie wytgczony

A w ciggu jednej minuty.

~
o
”

5.4 Wymiana baterii

Demontaz baterii
® Wylacz instrument.

® Nacis$nij przycisk zwalniajacy zatrzask baterii.
® Wyciagnij bateri¢ z korpusu instrumentu.

Instalacja baterii
® Wecisnij przyciski zwalniajacy zatrzaski baterii 1 skieruj
ja w kierunku korpusu instrumentu.

® Wsuwaj bateri¢ do ustyszenia zatrzaskow.

-10 -
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6. Pomiar katow

6.1 Pomiar katow poziomych i pionowych

Czynnosé Wyswietlacz
1. Zaobserwuj pierwszy
cel (A).
2. Nacisnij dwukrotnie 07-03-06 14.38
[0SET] aby ustawi¢ odczyt VA 90° 00’ 00"
kota poziomego dla celu . , "
A na 0° 00' 00" HA R 0~ 00700
i
3. Zaobserwuj drugi cel (B). 07-03-06 14.38
Odczyt kota poziomego VA 90° 00’ 00"
i pionowego zostanie A R 0° 10 00"
wyswietlony na ekranie.
i

® Obserwowanie celu

(D Skieruj lunete na jasne tto, po czym uzyj pierScienia lunety aby poprawic¢
widoczno$¢ krzyza kresek.

(2) Za pomoca kolimatora wyceluj zgrubnie w obiekt, ktory chcesz pomierzy¢.
(3) Zablokuj potozenie kot i za pomocg $rub ruchu leniwego precyzyjnie
wyceluj w mierzony obiekt.

-11 -
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Uwaga

Ustawienie niepoprawnej ostro$ci obrazu badz krzyza kresek moze
skutkowa¢ powstaniem zjawiska paralaksy, ktore znaczaco wptywa na
doktadno$¢ wykonywanych pomiaréw. Aby usung¢ zjawisko paralaksy

nalezy doktadnie ustawi¢ ostro§¢ obrazu lunety oraz widocznos¢

krzyza kresek

6.2 Zmiana kierunku odczytow kola poziomego HA r/HA |

Czynnos¢é Wyswietlacz
1.Zaobserwuj pierwszy 07-03-06 14:38
cel. ° / "

VA 90° 00' 00

°e / "

AR 0° 10 01
2.Nacisnij [ R/L ] aby 07-03-06 14:38
zmieni¢ kierunek odczytu 90° 00’ 00"
kota poziomego. VA o / "

AL 3597 49’ 59
3. Wykonaj pomiar celu

e Kazde nacisniecie [R/L) powoduje zamiane kierunku odczytu
kota poziomego.

-12-
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6.3 Ustawianie odczytu kola poziomego

Czynnos¢ Wyswietlacz
1. Ustaw pozadany 07-03-06 14:38
odczyt kota VA 90° 00’ 00”
poziomego. HAR 30° 00’ 00"

2. Nacisnij [SFTY po

czym dwukrotnie 07-03-06 14:38
wcisnij [HOLD) .

aby zablokowac VA 90" 00" 00"
odczyty kota o / 1
poziomego. HAR 30" 00" 00

3. Zaobserwuj cel.

4. Nacisnij [HOLD) 06-03-20 14:38
aby odblokowac 90° 00’ 00”
odczyty kota VA . /
poziomego. HAR 30 00" 00"

6.4 Repetycyjny pomiar katow
Pomiary repetycyjne pozwalajg okresli¢ wartos$¢ kata poziomego

z wigkszg precyzja. B

&Y
\V/

i
13-
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Czynnos¢ Wyswietlacz
1. Nacisnij[ SFT], 07-03-06 14:38
a nastepnie [ ¥ (REP)) N-0 T1
aby rozpoczgc¢ R 30° 00’ 00"
repetycyjny pomiar HA
kata. ST
2. Wyceluj precyzyjnie na cel A.
3. Nacisnij [0OSETY 07-03-06 14:38
aby ustawi¢ odczyt N-0 T2
odczyt kota poziomego o AN AN
na warto$¢ 0°00/00". | |HAR 0 00 00

leniwego kota poziomego.

4. Wyceluj precyzyjnie na cel B za pomocg sruby ruchu

5. Nacisnij [#], aby 06-03-20 14:38

wykonaé odczyt N-O T2

kierunku. HAR 45 ° 00’ 08"
il

leniwego kota poziomego.

6 Ponownie wyceluj na cel A za pomocg sruby ruchu

7. Nacisnij [0SET],
aby ustawic¢ odczyt
kota poziomego na

na wartos$é 0°00/ 00~ | |HAR

07-03-06
N-1 T2
0 ° 00" 00"

14:38

ST

-14 -
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8. Wyceluj precyzyjnie
na cel B za pomocg 07-03-06 14:38
Sruby ruchu leniwego N-1 T2

kota poziomego. o / 1
HAR 45 7 00" 06

9. Nacisnij [¥1. 07-03-06 14:38
Na ekranie zostanie N-2 T1
wyswietlona 45 ° 00’ 07"
wartosé kata. HAR

10 Powtdrz czynnosci 2 — 9 aby wykona¢ powtorny pomiar
kata.

e Maksymalnie mozna wykonac 9 pomiaréw kata

@ Nacisnij[ SFT] aby zakonczy¢ pomiary repetycyjne.

-15 -
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6.5 Pomiar spadkow

Wyswietlacz

w mierze katowej.

Czynnosé
1. Nacisnij [ SFT],
a nastepnie [R/L) 07-03-06 14:38
aby kat pionowy VA -3.108 %
zostal wyswietlony HAR 30" 00" 00"
w procentach. -
2. Nacisnij ponownie
[ R/L). Odczyty 06-03-20 14:38
kota pionowego VA 91° 46’ 50"
zostang HAR 30° 00' 00"
wyswietlone 1T

Kazde naci$niecie [R/L)spowoduje zmiane wyswietlanych
wartosci. Po przekroczeniu nachylenia £100%, na ekranie
zostanie wyswietlone ,EEEEE.EEE”.

-16 -
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7. Parametry pracy

7.1 Ustawienia instrumentu
Nastepujace parametry moga by¢ zmienione przez uzytkownika:

(D Kompensator : *wyt (OFF), wt (ON)
(2 Tryb pomiaru kata pionowego: *U1, U2, U3

Ul. Kat zenitalny U2.Kat pionowy U3.Kat elewac;i

(3) Automatyczne wytgczanie : OFF, ON

(w przypadku bezczynnosci trwajacej 20 minut)
(@ Minimalny odczyt kata: *1", 5", 10"
(® Predko$¢ transmisji danych:

1200, 2400, 4800, *9600
® Sposob zapisu danych pomiarowych:

*zlacze szeregowe (OFF), pami¢¢ (ON)
(@ Poprawka btedu kolimacji: *OFF, ON
Dzwieki: OFF, *ON
(© Jednostki pomiaru kata: *stopnie (OFF), grady (ON)

nxn

Ustawienia fabryczne sg zaznaczone symbolem "*".

7.2 Ustawienia pomiaru

W trybie pomiaréw kgtow, nacisnij rownoczesnie przyciski [SFT)i [R/L]
aby przej$¢ do menu parametrow pracy instrumentu. Dziatanie przyciskow,
w tym trybie, jest nastepujace:

-17 -
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[OSETY: Wybor funkcji.

[*¥): Ustawienie czasu i daty (miesigc, dzien, rok, godzina, minuta)

[R/LY): Wybor nastepnej opcji/daty
[#%-): Wybor poprzedniej opcji/daty

[SFTY: Zatwierdzenie ustawien, wyjscie z trybu ustawien, powrot do

trybu pomiaru kata.

Czynnos¢

Wyswietlacz

1. Nacisnij rownoczesnie
przycisk [SFTY i [R/L])
aby wyswietlic menu
ustawien.

i

2. Nacisnij [OSET], aby
wybra¢ parametr do
zmiany (O—@)

i

3. Nacisnij [R/LY lub[ %)
aby dokonac¢ zmiany
parametru.

i

2. OFF

07-03-06 14:38

1. OFF

07-03-06 14:38

07-03-06 14:38

2. ON

4. Ustaw wszystkie opcje wedtug wymagan.

5. Nacisnij [SFT]) aby
zatwierdzi¢ zmiany

i powrdci¢ do trybu VA
pomiaru katow. HAR

ri

07-03-06 14:38
91" 46' 50"
30° 00" 00"

-18 -
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7.3 Ustawienie daty i godziny

Czynnos¢

Wyswietlacz

1. Nacisnij réwnoczes-
nie [SFTY) i [R/L),aby
przejs¢ do menu
ustawien.

i

07-03-06 14:38

OFF

2. Nacisnij [ ¥], aby

wybrac¢ pole (miesigc,
dzien, rok, godzine,
minute). Wskazany
obiekt bedzie migotat.

i

3. Nacisnij [R/L]) lub
[ %), aby zwiekszyc¢
lub zmniejszy¢
wybrang wartosc.

i

07-03-06 14:38

07-03-06 14:38

4. Nacisénij [ SFT] aby
powrdcic¢ do trybu
pomiaru katow.

i

07-03-06 16:00

-19 -
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8. Bledy pomiarowe (blad miejsca zera kola
pionowego, blad kolimacji i blad kompensatora)
Opcja ta umozliwia okreslenie btedow uktadu optycznego instru-
mentu, za pomocg pomiaréw przy dwoch potozeniach lunety, co

pozwoli zachowac¢ wysokg precyzj¢ pomiarow wykonywanych
przy jednym potozeniu lunety.

Czynnos¢ Wyswietlacz
1. Uruchom instrument 07-03-06 14:38
trzymajgc wycisniety
[ R/L). Na ekranie SEOT F1
zostanie wyswietlone R 0O 00 08"
polecenie ,SET F1”. HA
2. Spoziomuj Instru-
ment i wyceluj na -
dobrze widoczny punkt 07-03-06 14:38
(luneta w 1 potozeniu). SET F2
Nacisnij [OSET], aby o / I
wykonac¢ pomiar. HAR 0" 00" 08
3. Wyceluj na ten sam
punkt (luneta w 2 poto- _
zeniu) i nacisnij [0SET) 07-03-06 14:38
Na ekranie zostanie SET
WstyletIone stowo HAR 179° 59’ 58"
SET. _
4. Nacisnij [OSET], aby zapisa¢ wyniki i powrdcic¢ do trybu pom.
® Aby anulowac¢ zmiany nacisnij [SFT].

-20 -
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Uwaga: Po wykonaniu powyzszej procedury nalezy ponownie
sprawdzi¢ instrument. Wyceluj na ten sam punkt w dwoch
potozeniach lunety. Suma katéw pionowych powinna si¢ by¢
rowna 360° + 15". W przypadku przekroczenia zakresu
wykonaj procedure ponownie lub przejdz do sekcji 13.4.

9. Inne funkcje

9.1 Pomiar odleglosci bez nasadki dalmierczef(
Pomiar odleglosci za pomocg poziomych kresek krzyza nitek

jest kolejng funkcja teodolitu. Pomiar ten wykorzystuje tateg
niwelacyjng ustawiong pionowo nad punktem, do ktorego ma
nastgpi¢ pomiar odleglosci. Pomnozenie rdznicy odczytow laty
na skrajnych poziomych kreskach krzyza nitek przez 100 poz-
woli okresli¢ odlegtos¢ od instrumentu do taty.

poziome kreski dalmiercze

-] =100 # | ===

(D Ustaw late niwelacyjng nad punktem, do ktorego odlegto$¢
ma byc¢ okreslona.
(@ Spoziomuj instrument. Wykonaj odczyt z faty dla gorne;

1 dolnej kreski krzyza nitek. Oblicz rdznice odczytow R
® Odlegtos¢ od osi pionowej instrumentu do laty niwelacyjne;j
nalezy obliczy¢ wg nastepujacego wzoru: L=R*100

221 -



Nivel System DT-2, DT-5 Podrecznik uzytkownika

9.2 Kompensacja pochylenia instrumentu

Teodolit posiada funkcje kompensowania pochylenia osi piono-
wej. Poprawka moze by¢ uwzgledniana automatycznie w czasie
pomiaru. Po wychyleniu instrumentu poza zakres kompensatora
na ekranie zostanie wyswietlony komunikat ,, TILT”. Nalezy
wowczas manualnie spoziomowac instrument.

OS$ obrotu instrumentu wychylona w kierunku ,,X”

0S pionowa instrumentu

t
™y
|
I

Uwaga:
® W terenie o duzych wibracjach gruntu, na niestabilnym

podtozu lub w wietrzny dzien kompensator powinien by¢
wylaczony.

® Aby wlaczy¢ lub wylaczy¢ automatyczng kompensacje
nalezy wykonac¢ czynnosci przedstawione w rozdziale 10.

9.3 PodSwietlenie oraz wylaczenie instrumentu

Teodolit ma funkcje podswietlenia elektronicznego wyswietlacza oraz
siatki kresek w lunecie. Wcisnigcie przez dwie sekundy [ SFTY spo-
woduje wyswietlenie ustawien podswietlania. Instrument wylaczy si¢
po 20 minutach bezczynnos$ci. Zmiana wymienionych parametrow

zostata opisana w rozdziale 10.

-22 -
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10. Sprawdzenie instrumentu

Wskazowki dotyczace rektyfikacji instrumentu
a. Przed rozpoczgciem sprawdzania instrumentu nalezy usta-

ustawic¢ ostros¢ krzyza kresek oraz okularu. Z uktadu
optycznego nalezy bezwzglednie wyeliminowac zjawisko
paralaksy.

b. Wykonaj sprawdzenie w przedstawionej kolejnosci.
Nastepujace po sobie czynnosci zalezg od wynikow
sprawdzenia poprzedmch elementow uktadu tachimetru.
Zmiana kolejnosci moze wprowadzi¢ dodatkowe btedy.

c. Zakoncz sprawdzanie przez wlasciwe za01sn1¢01e srub
nastawczych (zbyt silne zakrecenie Srub moze zerwac
gwint)

d. Po wykonaniu zakonczeniu rektyfikacji nalezy ponownie
sprawdzi¢ instrument aby zweryfikowa¢ poprawnos$¢
rektyfikacji.

10.1 Sprawdzenie libelli rurkowej
Sprawdzenie
a. Ustaw korpus teodolitu tak aby o$ libelli
rurkowej byta rownolegta do proste;
przechodzacej przez dwie Sruby pozio-
mujace spodarki (np.:A, B). Za pomocg

srub ustaw pecherzyk libelli w jej srodku. -l

b. Nastepnie obro¢ korpus instrumentu %E
wzgledem pionowej osi o 180° Iub a
200¢ i sprawdz potozenie pgcherzyka
powietrza — jezeli przemiescit 516; ze
srodka libelli, Wykonaj CZynnosci

przedstaw10ne ponizej.

Rektyfikacja
a. Za pomocg Srub nastawczych libelli rurkowej przesun

pecherzyk libelli o potowe odchylenia od potozenia
rOwnowagi.

b. Za pomoc3g $rub poziomujacych spodarki doprowadz
pecherzyk do srodka libelli

srubka rektyfikacyjna
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¢. Odwr6¢ korpus instrumentu o 180° lub 200¢ wzgledem
osi obrotu. Jezeli pecherzyk powietrza nie znajduje si¢
w centralnej czesci libelli powtorz procedurg.

srubki rektyfikacyjne

podstawa spodarki pecherzyk powietrza

10.2 Sprawdzenie libelli pudeltkowej

Sprawdzenie . o _
Doktadnie spoziomuj instrument za pomocg libelli rurkowe;.

Jezeli pgcherzyk powietrza libelli pudetkowej znajduje sig
w jej centrum, rektyfikacja nie jest wymagana. W przec1w—
nym wypadku nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci.

Rektyfikacja
Za pomocg srub nastawczych libelli pudetkowej przesun

pecherzyk powietrza do srodka libelli. Wykorzystaj w tym
zalaczone szpilki rektyfikacyjne.

10.3 Sprawdzenie pionowosci krzyza kresek
Rektyfikacja jest wymagana jezeli pionowa kreska krzyza

nitek nie jest prostopadia do osi celowej lunety. Spetnienie
tego warunku pozwoli mierzy¢ katy poziom dowolnym
punkcie krzyza kresek.
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Sprawdzenie o . _ _
a. Ustaw instrument na statywie 1 doktadnie go spoziomu;j

b. Wyceluyj krzyz kresek na dobrze widoczny punkt A, na
scianie w odlegtosci przynajmniej 50 metrow (160f1t).
c. Nastepnie, za pomocg sruby ruchu leniwego kota piono-

wego, zmien kierunek lunety 1 sprawdzaj czy punkt
pozostaje na pionowej kresce krzyza kresek.

d. Jezeli punkt pozostaje na linii (1) rektyfikacja nie
jest wymagana.

e. W przeciwnym wypadku (2) nalezy wykona¢ ponizsze
CZynnosci.

Rektyfikacja
a. Odkre¢ ostong srubek rektyfikacyjnych krzyza kresek

obracajac ja w kierunku przeciwnym do wskazoéwek
zegara. Odstonigte zostang cztery Sruby rektyfikacyjne.

b. Poluzuj wszystkie cztery sruby
za pomocg dotgczonej dotgczonej
szpilki rektyfikacyjnej (zliczajac
obroty kazdej ze $rub)
Za pomocg srub rektyfikacyjnych
ustaw pionowg kreske krzyza nitek
zgodnie z punktem A a nastgpnie
rOwnomiernie zakrecaj sruby.

c. Ponownie wykonaj sprawdzenie.

Jezeli btad nadal wystepuje nalezy okular
powtdrzy¢ procedure rektyfikacii.

Srubki rektyfikacyjne
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10.4 Sprawdzenie osi celowej instrumentu
Os$ celowa lunety powinna by¢ prostopadia do osi obrotu lunety.

Sprawdzenie _ L
a. Ustaw instrument na statywie, tak aby byta mozliwos¢

obserwowania dobrze widocznego celu z kazdej strony
instrumentu, w odlegtosci od 50 do 60 m.

Doktadnie spoziomuj instrument.

b. Wyceluj w cel A, poto-

zony w odleglosci okoto «A 20T @
50 m od stanowiska. !

c. Odbloku;j zacisk kota

pionowego i obroé som g
lunete przez zenit. l

Luneta bedzie wskazy-

wala kierunek

- A s50m r i s
przeciwny. 5 ——g — )
d. Wyceluj na punkt B, Sl s
znajdujacy si¢

w jednakowej odlegtosci
) s
jak punkt A. Zaznacz go.  (—.C | oo

e. Odblokuj zacisk kota \L'-) ﬁ
poziomego a nastepnie
obroc¢ instrument o 180° lub 200g. Wyceluj na punkt A
1 zablokuj zacisk kota poziomego.

f. Odblokuj zacisk kota pionowego. Obro¢ lunetg przez
zenit 1 skieruj na punkt C, ktory powinien znajdowac si¢
w tym samym miejscu co punkt B.

g. Jezeli punkt B 1 C nie pokrywajg si¢, nalezy wykonac
czynnosci przedstawione ponize;j.

- —
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Rektyfikacja

a. Odkrec ostone okularu.

b. Znajdz punkt D, lezacy w Y4 odleglosci pomiedzy
punktem C 1 B, wychodzac z punktu C.

c. Za pomocg prawej 1 lewej sruby rektyfikacyjnej przesun
krzyz kresek tak aby pokrywat si¢ z punktem D.
Po ustawieniu krzyza kresek we wskazanym miejscu
ponownie sprawdz ustawienie krzyza kresek za pomoca
punktow A i B.
Jezeli punkty B 1 C si¢ pokryja, nalezy zakonczy¢
rektyfikacje.

Uwaga:

Aby przesuna¢ krzyz kresek nalezy:
poluzowac srube rektyfikacyjng od
strony od ktorej krzyz kresek ma
zosta¢ odsunigty. Nastepnie nalezy
dokreci¢ srube rektyfikacyjng ze
strony przeciwnej.

Aby zakrecic¢ srube nalezy jg obracac
w kierunku zgodnym ze wskazowka
zegara, ale nalezy dazy¢ do jak
najmniejszej liczby obrotow Sruby. 2
Po przesunigciu krzyza kresek Z:*
nalezy przeprowadzi¢ sprawdzenie  srubki rektyfikacyjne
1 rektyfikacje z sekcji 13.3.

10.5 Sprawdzenie pionu optycznego

Rektyfikacja jest wymagana aby 0§ celowa pionu optycznego
pokrywata si¢ z osig obrotu instrumentu.

Sprawdzenie

a. Spoziomuj i scentruj instrument nad dobrze widocznym punktem,
b. Obro6¢ korpus instrumentu o 180° lub 2002, po czym sprawdz
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potozenie wskaznika pionu optycznego. Jezeli wskaznik nadal
wskazuje punkt, dalsze czynno$ci nie s3 wymagane.
W przeciwnym wypadku wykonaj ponizsze czynnosci.

Rektyfikacja

a. Odston $ruby rektyfikacyjne pionu optycznego. Ostone nalezy
odkreca¢ w kierunku przeciwnym do kierunku ruchu wskazo-
wek zegara. Za pomoca szpilki rektyfikacyjnej nalezy przesu-
ng¢ wskaznik pionu optycznego, w kierunku punktu o potowe
rozbieznosci.

b. Za pomoca $rub poziomujacych spodarki przesun wskaznik
pionu optycznego nad punkt.

srubki rektyfikacyjne pion optyczny

c. Obrdc¢ korpus instrumentu wokoét osi pionowej o 180° lub 200¢
1 sprawdz potozenie wskaznika pionu optycznego. Jezeli
wskaznik pokrywa si¢ z punktem, dalsze czynnosci nie
sg wymagane. W przeciwnym wypadku nalezy powtorzy¢
rektyfikacje.

Uwaga:
Aby przesung¢ znacznik pionu optycznego, poluzuj srubki rektyfikacyjne
z jednej strony 1 dokre¢ je z przeciwnej strony. Odkrgcanie nastgpuje przez
obrot srubki w kierunku przeciwnym do kierunku wskazéwek zegara.
Zakrecanie przez obrot srubki w kierunku zgodnym z kierunkiem

wskazowek zegara. Nalezy dazy¢ do jak najmniejszego obrotu srubek
rektyfikacyjnych.
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10.7 Sprawdzenie pionu laserowego

Zdejmij ostong pionu laserowego. Rekty-
fikacje nalezy przeprowadzi¢ za pomoca
czterech srubek rektyfikacyjnych przedsta-
wionych na ilustracji, wedtug tej same;j

procedury co dla pionu optycznego.

10.8 Sprawdzenie wskaznika laserowego (DT-2L))

Wyceluyj luneta na dobrze widoczny cel,
znajdujacy si¢ w odlegltosci 50 m od
instrumentu. Sprawdz czy wskazania
krzyza kresek pokrywaja si¢ z plamka
lasera. Jezeli nie sg zbiezne nalezy

wykonac ponizsze czynnoSci.

Za pomocy $rubek 1 1 3 wyeliminuyj

1 2 3

pionowa rozbieznos$¢ osi. Uzy] zestawu

srub nr 2 aby wyeliminowa¢ pozioma rozbieznos¢ osi.

-29.-



Nivel System DT-2, DT-5 Podrecznik uzytkownika

11. Komunikaty bledow

E01 | Niewtasciwa wartoS¢ miejsca zera kota pionowego.

E02 | Pochylenie poza dopuszczalnym zakresem kompensatora

E03 | Wartos¢ kolimacji poza dopuszczalnym zakresem.

EO04 | Niewtasciwa praca pamieci wewnetrzne;.

Niewfasciwa praca ukfadu pomiarowego.

EOS W celu kalibracji nalezy wystac instrument do serwisu.

E06 | Niewtasciwa praca uktadu pomiarowego.

Niewtasciwa praca kolimatora lub zbyt szybki obrét lunety

E07 (ponad 4 obr./s).

Niewtasciwa praca uktadu pomiarowego.

E08 Uruchom ponownie instrument aby wyeliminowac btad.
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12. SPECYFIKACJA

Modele DT-2 DT-5
diugosc¢ 155mm
ogniskowa 45mm
powiekszenie 30X
obraz prosty
Luneta pole widzenia 1° 30
zdolnos¢ rozdzielcza 257
minimalna ostro$¢ 1.5m
wspotczynnik 100
odlegtosci (stadia)
stata dodawania 0
metoda pomiaru absolutna

Elektroniczny

wyswietlacz LCD

z dwéch stron

pomiar .
najmniejszy odczyt 1”7 /5" /10"
katow
doktadnos¢ 2 5
Srednica kota 71mm
dtugos¢ fali 635nm
Pionownik odlegtosc 150m
laserowy $rednica plamki <® 5mm/100m
doktadnosc¢ <10”
Transmisja danych ztgcze dalmierza opcja
ztgcze szeregowe opcja
Kompensator kota pionowego Tak

pochylenia
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zakres +3’
najmniejszy odczyt 1”/5"
dtugos¢ fali 650nm
Pion laserowy doktadnosc¢ 1Tmm
wielko$¢ plamki 1Tmm
libella rurkowa 30” / 2mm
Przewaga libelli
libella pudetkowa 8’ / 2mm
wymienna 1500 mAh
bateria
Zasilanie ,
czas pracy 24 godziny
dopuszczalny zakres 20°C ~50°C
temperatur
. wysokosc 179.5mm
instrumentu
: wymiary
Wymiar *190*
ymiary (DxHxM) 160*190*324mm
wysokosc¢
(z baterig) 4.8kg

*(1) wedtug DIN18723

13. Podstawowe akcesoria

. Waliza x1.

. Pion x1.

. Cel x1.

O 0 3 O »n K~ W N~

. Ladowarka x1.

. Wymienialna bateria x1.
. Szpilki rektyfikacyjne x2.
. Miegkki pedzelek x1.

. Sciereczka do czyszczenia uktadu optycznego x1.

. Okular famiacy (opcja).

10. Podrecznik uzytkownika
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